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Computergestitzte Zeitkalibrierung
far alle Kameras in einem Versuch
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m Synchronometer =Y - Mowie: D:\Projects\MotiondDemo_MaterialiSync_14ro_o.avi
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FrameTo:

Framerate: 500
Framepegin:
Frameend: 511
Synchronometer is in mode 1.
Steps (ms):
100
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1
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Frame Time [ms) ExpEegin [(ms] ExpEnd [(ms] Status
Qo000 0.000 200,782 g0l.226 Qoo
Qoo1 2.000 802,784 802,238 Qoo
ooz 4.000 204.777 805.228 Qoo
0003 6.000 B06. 758 80r.227 oooo
aoo4 &.000 &08.7639 809.226 [alslsls)
Qoos 10.000 200,782 801,225 Qoo
aooe 1z.000 202.784 802,241 Qoo
Merkmale von MOTION Syncmeter 0 Messgenauigkeit abhangig von der
Belichtungszeit bis zu 2 Mikrosekunden
$ Hochgenaue Synchronisation der Aufnahmen o Verarbeitungszeit ca. 0,1s je Bild
mehrerer Kameras in einem Versuch (Héchste
Genauigkeit fir 3D- und andere Auswertungen mit o Ubernahme der genauen Messzeiten in die
Verknuipfung verschiedener Kameraansichten) Auswertedaten der Bewegungsanalyse

$ Wechsel des LED-Zeitcodes der
Hochgeschwindigkeits- Crashuhr Synchronometer

alle 10 Mikrosekunden Lleferu mfan g

$  Wiederholung 10ms, 1s oder 100s je nach Mode

$  Synchronisationsmaglichkeit mehrerer Slave- $ Master-Crashuhr Synchronometer
Synchronometer mit einem Master- $ Optional: Slave-Crashuhrn Synchronometer
Synchronometer & SIGNUM MOTION SYNCMETER Messprogramm

S Bildverafb(_aitungsverfahrgn zur Auswertung der o Standalone-Programm
C.odes far Jede. Kamerabildsequenz o0 Auswahl von Bildsequenz und Ergebnisfile

$  Bildvorverarbeitung ) ) o Definition der aktiven Synchronometerposition

s i;ﬁi?g::g der Leuchtdichtemaxima der LED- o] Ausgabg der Ergebniszeitinformationen in einem

ASCII-File

$  Decodierung von Anfang und Ende jeder o Ubernahme der Zeitinformationen in

Belichtung MotionAnalysis
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